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1. DIKKAT

Bu kitapg¢igi dikkatle inceleyin. Burada verilen bilgiler; cihazin montajinda, kullaniminda ve bakiminda
uygulayici ve kullanicilar igin gerekli olan konulari kapsamaktadir.

Daha sonraki uygulamalariniz i¢in herhangi bir bilgiye ulagmak

DIKKAT gerektiginde liitfen bu kitap¢igi dikkatle inceleyiniz.

Optima pompanin dreticisi Alarko-Carrier; 1sitma, sogutma, havalandirma, su aritma ve
basinglandirma alanlarinda 70 senelik deneyimi ile yurt ¢capinda yaygin bayi ve servis agi ile surekli
hizmetinizdedir. Cihazinizla ilgili herhangi bir bilgiye ihtiya¢c duydugunuzda veya bir sorununuzda Alarko-
Carrier yeftkili servislerine bagvurmaniz yeterli olacaktir.

ilerleyen sayfalarda verilen bilgiler Optima 5/8, 4/10, 4/8, 4/4, 3/12-180, 3/12-180 BR, 3/10-180, 3/10-
180 BR, 3/7-180, 3/7-180 BR ve 2/10-180 tipli sirklilasyon pompalari igin gegerlidir.

2. UYARILAR VE SEMBOLLER

Cocuklar bu cihazi kullanmamali veya cihazla oynamamalidir. Temizlik ve kullanici bakimi gocuklar
tarafindan yapilmamalidir. Bu cihaz, givenli bir sekilde kullanimi konusunda goézetim altinda tutulan
veya talimat verilen ve icerdigi tehlikeleri anlayan fiziksel, duyusal veya zihinsel yetenekleri sinirli ya da
deneyim ve bilgi eksikligi bulunan kisiler tarafindan kullanilabilir.

2.1 Kullanilan Semboller ve Uyari Cesitleri

Bu uyarilar dikkate alinmadigi takdirde 6liim veya ciddi yaralanmalar
olabilir.

Bu uyarilar dikkate alinmadigi takdirde elektrik garpmasi sonucunda 6liim
veya ciddi yaralanmalar olabilir.

Bu uyarilar dikkate alinmadigi takdirde pompanin giivenli ve emniyetli

DIKKAT sekilde ¢aligmasi aksayabilir.




3. GENEL

3.1 Pompanin Tanimi

Alarko Optima, kullandigi ECM teknolojisi ve lizerinde bulunan kontrolcii sayesinde sistemin ihtiyacina
goére devrini ayarlayan ve farkli ¢alisma modlarina sahip olmasiyla enerji tasarrufu saglayan yeni
teknoloji bir sirkilasyon pompasidir. Calisma modlari; manuel, sabit basin¢g ve degisken basing
seklindedir. Bkz. Bélim 7.1.1, 7.2.2 ve 9. Pompa kontrolcl Uzerinden secilen calisma moduna ve
ayarlanan basma yuksekligine uygun olarak calisir.

Optima pompalarin ana parcgalari ve malzemeleri asadidaki resimde ve tabloda belirtilmigtir.

Sekil 3.1: Pompanin Kesit Resmi

Numara | Parca Adi Malzeme
1 Pompa govdesi Dokme demir (EN-GJL-200) veya Bronz (CuSn10)
2 Fan Plastik (degistirilmis PPO - %30 GF)
3 Rotor gomlegi Kompozit
4 Mil Paslanmaz celik (1.4021 veya 1.4034)
5 Yataklar Karbon (metal emdirilmis)

Tablo 3.1: Ana Pargalarin Listesi



3.2Uygulama Alani (Kullanim Amaci)

Alarko Optima sirkilasyon pompalari konutlarda, ticari ve sanayi isyerlerinde bulunan isitma ve
iklimlendirme sistemlerinde dolasan suyun sirkiilasyonu ve basinglandiriimasi icin gelistirilmistir.

DIKKAT

Optima pompalar sadece belirtilen amaglar i¢in kullanilabilir. Amag¢ disi
kullanimlarin sonuglarindan uretici ve satici firmalar sorumlu degildir.

3.3Pompalanan Sivilar

Sivi olarak kati pargalardan arindiriimis temiz su pompalanmalidir. Kireglenme ve korozyon olusmamasi
icin pompalanabilir suyun 6zellikleri Error! Reference source not found.’deki gibi olmalidir;

(1I7ad]
Toplam Kazan | Toplam Alkali | Toplam 0 Oksijen 25 C'de
s - . 25°C’de Elektriksel
Kapasitesi Metal Miktan Sertlik o . Orani : .
[kW] [mol/m?] [°d] pH degeri [mgllitre] lletkenlik
[uS/cm]
..<50 <3.0 <16.8
50 <...<200 <20 <11.2
8.2-10.0 <0.02 <100
200 < ...=600 <15 <84
600 < ... <0.02 <0.11

Tablo 3.2: Isitma Sistemlerinde Kullanilan Suyun Ozellikleri"

'Kaynak: VDI 2035 — Boélim 1 ve 2

Pompalanan sivi igin izin verilen maksimum su-glikol karisim orani 1:1°dir. Korozyon inhibitori igeren
etlien glikol ¢esidinin kullanilmasi uygundur.

Su-glikol karisim oranina bagh olarak pompalanan sivida olusan yuksek viskozite ve sivi sicakhdina
g6re pompanin maksimum basma gucl etkilenir ve performansi duger. Bu durum gbéz 6ninde
bulundurularak pompa ayari yapiimalidir. Su-glikol karisiminin karigim oranina gére pompa performans
egdrilerine etkisi Alarko Pompa Sec¢im Programr’nda gosterilmistir.

Glikol ¢gdéziinmesinin olusmamasi igin Bolim 3.4’de izin verilen maksimum sivi sicakhgdini kesinlikle
asmayin ve yuksek sicakliklarda ¢aligsma suresini en aza indirin.

Korozyon ve kire¢ ¢okelmesini engellemek icin su-glikol karisimi dizenli araliklarla kontrol edilmelidir.
intiyag duyulmasi halinde sisteme glikol veya su ilave edilmelidir. Sistemdeki mevcut glikol miktarinin
seyreltiimesi gereken durumda glikol tedarikgisinin talimatlarina uyarak su ilavesi yapiimalidir.

Su-glikol karisimini koymadan 6nce sistem temizlenmelidir.

3.4Calistirma Kosullari

Alarko Optima sirkulasyon pompalari konutlarda, ticari ve sanayi isyerlerinde bulunan isitma ve
iklimlendirme sistemlerinde dolagsan suyun sirkilasyonu ve basin¢landiriimasi igin gelistirilmistir.



Besleme Gerilimi: Tek fazl olarak 230 Volt AC (£%10) ve 50Hz (toprak korumali).
Su Sicakhigi: +2°C ile +110°C’a arasi.
Sistem Basinci: Sistemdeki sivinin minimum ve maksimum basinci igin bkz. Tablo 5.2 ve Tablo 5.3.

Ortam sicakhgi : -10°C ile +40°C arasi.

Sistemin c¢alistigi sicaklik, basing ve gerilim degerleri c¢alistirma
kosullarinda verilen degerlerin arasinda olmalidir.

3.5Yalitim Gomlegi

Pompa, 1sitma sistemlerinde termal kayiplari 6nlemek Uzere tasarlanmig 1s1 yalitim gémlegi ile birlikte
teslim edilir. Gomlek, polipropilen kdpik malzemeden yapilmis olup pompa gdévdesinin dis ylizeyine
muikemmel uyum saglayan tasarimi ile pompa montaji sonrasinda kolay bir sekilde gévdeye monte
edilir.

Montajdan dnce is1 yalitim gémleklerini pompa gévdesinden ayirin. Bkz. Sekil 3.2.

Sekil 3.2: Yalitim Kapaklari

4. PAKET IGERIGIi, KALDIRMA, NAKLIYAT VE DEPOLAMA

4.1Paket icerigi

Almis oldugunuz Grun;

Pompa

Isi Yalitim Gémlegi

Kullanim Kilavuzu

Garanti Belgesi

2 adet Conta (5/8, 4/10, 4/8, 4/4 tipleri igin)

1 adet O-ring (Pompa gdvdesi - motor govdesi arasinda kullanilan)

s sy

‘den olugmaktadir.

DIKKAT Kutudan gikan i1s1 yalitim géomleklerini atmayiniz.




4.2 Kaldirma

Pompa, motor gévdesinden veya pompa govdesinden kaldiriimalidir.

Pompayi kontrol kutusundan kaldirmayiniz.

Pompayi elle tagima isleri yénetmeligine uyarak kaldirin.

4.3 Nakliyat ve Depolama
Nakliye ve Depolama Ortam Sicakhgi: -25°C ile +40°C arasi.

Nakliye ve depolama sirasinda pompa darbelere, neme ve donmaya karsi korunmalidir.

Hatali yapilan nakliye veya depolama iriiniin hasar gérmesine neden

DIKKAT olabilir.

Ambalajindan c¢ikarildiginda cihazin siparise uygun model oldugu, tasinma sirasinda zarar goérip
gormedigi kontrol edilmelidir.

Pompa hasarli ise Alarko-Carrier yetkili servisine danismadan kullanilmamalidir.

5. POMPA BILGILERI

5.1 Etiket Bilgileri

Pompa uzerinde yer alan Uriin etiketi; model kodu, seri numarasi, elektriksel 6zellikler (gerilim, gug,
frekans), koruma sinifi, tretim tarihi gibi temel teknik bilgileri icerir. Ayrica Grinin yasal uygunluk
belgeleri de etiket Gizerinde simgelerle belirtilmistir.

Pompa, yuksek glvenlik ve kalite standartlarini sagladigini gésteren CE, TSE ve VDE belgelerine
sahiptir.’

0 CE isareti, Grintn Avrupa Birligi direktiflerine uygun olarak uretildigini ve insan saghgi, kullanici
guvenligi ve gevresel koruma gereklerini kargiladigini belirtir.

0 TSE isareti, Grinin Tark Standartlar Enstitisi tarafindan belirlenen teknik kriterlere
uygunlugunu ve Turkiye’de guvenli kullanim igin gerekli sartlari sagladigini gosterir.

[0 VDE sertifikasi ise, drinin Almanya merkezli bagimsiz VDE test kurulusu tarafindan detayh
elektriksel guvenlik, elektromanyetik uyumluluk ve Urin émrl kriterlerine gére test edilip
onaylandigini gosterir. Bu belge, Griindn yalnizca teknik uygunluk degil ayni zamanda ylksek
glvenilirlik ve kullanici guivenligi agisindan da denetlendigini garanti eder.

Bu belgeler, trinin hem yerel hem de uluslararasi pazarda kalite, glivenlik ve uygunluk agisindan
guvenle kullanilabilecegini teyit etmektedir.

Pompa Uzerinde bulunan etikette asagidaki bilgiler bulunmaktadir:

13/12-180 BR, 3/10-180 BR ve 3/7-180 BR pompa tipleri VDE belgesi kapsamina dahil degildir.
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Sekil 5.1: Etiket Ornegi

Numara Aciklama
1 Baglanti anma capinin ilk rakami
2 Maksimum basma yuksekligi
3 Pompa Gévdesi Boyu (Digli Tipler icin)
4 Uretim yili
5 Min. ve Mak. gug
6 Sicaklik sinifi
7 Koruma sinifi
8 Giris frekansi
9 Giris gerilimi
10 Seri numarasi
11 Maksimum sistem basinci
12 Sahip oldugu standartlar
13 Maksimum akim
14 Eneriji Verimlilik indeksi (EEI)
15 Kullanim Kilavuzu Baglanti Linki
16 Sahip oldugu sertifikalar
17 Bronz ifadesinin kisa gdsterimi — BR

(Bronz Salyangoz Gévdeli Pompalar icin)

Tablo 5.1: Etiket Bilgilerinin Agiklamalari

15




5.2 Teknik Bilgiler

s/ | 40 | 48 | 4| eser | soamee | s/ramoe | 2100
Maksimum Basma Yiik. [m] Pompa tipine gore, bkz.Ekler
Maksimum Debi [m3/h] Pompa tipine gore, bkz.Ekler
Motor Devri [rpm] 1?280_ 12280_ 12280_ 1;:80_ 1800 - 4900 | 1800-4600 |1600—3800| 1800 — 4600
Girig Gerilimi ve Frekansi 1~ 230V AC £ %10, 50 Hz, PE
Nominal Akim [A] 1.35 14 1.35 1 1.34 1.4 1 1.4
Cektigi gug [W] 15-300 | 12-190 | 15-300 | 12-125 16 -300 12-190 12 -125 12-190
Enerji Verimliligi Endeksi (EEI) <0.23
Yalitim Sinifi F
Koruma Sinifi IP X4D
Sicaklik Sinifi TF 110
Maksimum Sistem Basinci PN 6/10) PN10
Ses Basinci <56 dB
Bagil Nem < %90
Pompa Boyutlan Bkz. Ekler

M) pompa her iki basing degerinde de kullanima uygundur.

Tablo 5.2: Teknik Bilgiler

Pompada kavitasyon sebebiyle meydana gelebilecek guriltii ve hasari engellemek amaciyla, pompa
emme tarafinda olmasi gereken minimum giris basinci degerleri asagidaki tabloda verilmistir.

Su Sicakhgi
Nominal Gap
50°C 75°C 95°C 110°C
G11/2" 0,4 bar 0,7 bar 1,0 bar 1,5 bar
G2 0,4 bar 0,7 bar 1,0 bar 1,5 bar
DN40 0,5 bar 0,8 bar 1,3 bar 2,0 bar
DN50 0,5 bar 0,8 bar 1,3 bar 2,0 bar
Tablo 5.3: Minimum Giris Su Basinci Degerleri
] Tablodaki basing degerleri deniz seviyesinden 300 m yiikseklige kadar
DIKKAT gecerlidir. Daha yuksek rakimlar igin tabloda goésterilen degerlere her
100m yiikseklik i¢cin +0,01 bar ekleyiniz.

6. POMPA MONTAJI

Kullanim sirasinda herhangi bir hata olugsmamasi ig¢in Alarko pompalarinin
mekanik ve elektriksel montaji bu kullanim kilavuzunda belirtilen esaslara
ve ilgili standartlara uygun olarak yetkili servis tarafindan yapilmahdir.

DIKKAT

Montaja baglamadan 6nce boru sistemindeki kirlenme kontrol edilmeli ve
eger kirlenme varsa temizlenmelidir.




6.1 Konumlandirma

Kurulum sirasinda boru tesisati pompaya baski yapmamalidir ve tesisat
borularinin yiikiinii pompa tagimamalidir.

Pompanin montajini yaparken asagidaki sekiller g6z dninde bulundurulmalidir.

Pompa tesisata kasintisiz olarak baglanmali, tesisatin agirligini tagimamali ve pompa mili yere paralel
olmalidir.

Sekil 6.1: Dikey Boruya ve Yatay Boruya Dogru Monte Edilmis Pompa

Pompa mili yere dik olmamalidir.

Sekil 6.2: Yanlis Monte Edilmis Pompa

Ekran gorinimi ve tus kullanim kolayligi acgisindan, istenildigi takdirde kontrol kutusunun konumu
degistirilebilir. Bunun igin, pompa gdvdesi ile motor gdvdesini badlayan 4 adet civata sokulur ve motor
gbvdesi izin verilen konumlardan uygun olana, oldugu yerde déndurilerek ayarlanir ve tekrar 4 adet
civata ile pompa govdesine baglanir.



Motor gdvdesini kesinlikle pompa gévdesinden ayirmayin. Déndiirme
islemini dikkatlice ve yavagg¢a yapin. Conta hasari sizdirmaya neden olur.

- g1 — \

Sekil 6.3: Kontrol Kutusu Konum Degisikligi

6.2 Mekanik Montaj

1.

Pompanin montaji baglamadan énce tim borulama iglemlerinin bitmis oldugundan emin
olun.

Emme ve basma tarafindaki vanalari kapatin, pompaya gidebilecek su akisini kesin.
Pompanin basing degerleri ile tesisatin basing degerinin uyumlu oldugunu kontrol edin. Bkz.
Bolim 5.2.

Pompanizi tesisatin su akis yonine uygun olarak borulara yerlestirin. Tesisatin akis yonu
ile pompa govdesinin arkasindaki ok isareti uyumlu olmalidir.

Disli baglanti tipine sahip pompa montaji i¢in contalari pompa gévdesinin her iki tarafina
yerlestirin. Contalari yerlestirirken su giris ¢ikis agizlarini ttkamamasina dikkat edin.
Kayisli boru anahtari veya somun anahtari yardimiyla pompayi, pompa gévdesinden kontra
ederek baslikli somunlari vidalayin. Bkz. Sekil 6.4.

=
/

:

Sekil 6.4: Digli Baglantili Pompa Montaiji



7. Flansg baglanti tipine sahip pompa goévdesinin her iki flangina paket igerisinden ¢ikan
contalar yerlestirin. Contalari yerlestirirken su giris ¢ikis adizlarini tikamamasina dikkat
edin.

8. Pompayi tesisata baglamak igin Tablo 6.1’de verilen rondela, civata ve somun tiplerini
kullanin.

9. Rondela, civata ve somunlarin sirasi icin Sekil 6.5°i géz 6nidnde bulundurun. Civatalarin
boyutlari ve tork sikma degerleri igin bkz. Tablo 6.1.

ﬁllﬂ—C@
,l A a

&
1 Rondela
2 Somun
3 Civata

Sekil 6.5: Flang Baglantili Pompa Montaji

Basing | Civata ve Somun Boyutu | Tavsiye Edilen Stkma Tork Degerleri
PN 6 M12 40 Nm - 60 Nm
PN 10 M16 70 Nm-90 Nm

Tablo 6.1 Kullanilan Civatalarin Tork Sikma Degerleri

10. Pompanin montaji bittikten sonra emme ve basma vanalarini agin ve goérsel sizdirmazlik
kontroll yapin.

11. Pompa etrafinda bulunan 4 adet yogusma deliginin acgik kalmasina dikkat edin. Bkz. Sekil
6.6.

10



Yoguma Delikleri

T

Sekil 6.6: Yogusma Delikleri

12. Montaj islemi bittikten sonra is1 yalitim gémleklerini Sekil 6.7°daki gibi yerlestiriniz.

Sekil 6.7: Is1 Yalitim Kapaklarinin Yerlestiriimesi

6.3Su Dolumu ve Hava Tahliyesi

Pompanin verimli, zarar gérmeden ve girultisitz ¢aligabilmesi icin tesisatin havasi alinmal ve tesisat
basinci Tablo 5.2 ve Tablo 5.3 ‘deki degerler arasinda olmalidir. Tesisattaki havanin tahliye olmasi igin
pompa bir sureligine calistirilr.

Pompanin hava tahliye islemi pompa gévdesinin veya motorun gévdesinin
civatalarini gevsetmek suretiyle yapilmamalidir.

11



6.4 Kablo-Sigorta Secimi ve Elektriksel Montaj

Elektrik baglantisi, yetkili teknik kisiler tarafindan yerel yénetmeliklere ve
standartlara uygun olarak yapiimalidir.

Elektrik baglantisi yapilirken kablo veya pompa kesinlikle enerji altinda
olmamalidir.

Elektrik tesisatinda mutlaka toprak hatti bulunmalidir. Toprak hatti yoksa
pompa o elektrik hattinda ¢aligtirlimamahdir.

Kablo ve sigorta dederleri i¢in Tablo 6.2 kullaniimalidir.

3/12-180 3/10-180 3/7-180
5/8 4/10 4/8 a/4 3/12-180 BR | 3/10-180BR | 3/7-180 BR 2/10-180
Kablo 3 x 1.5 mm?
Sigorta 2A
Tablo 6.2: Kablo ve Sigorta Degerleri
Elektrik baglanti semasi Sekil 6.8’deki gibidir.
(\ A ) T —gt PE (orrak) —
%m;;iﬁﬁ < — < N NNoTR) ’
> SEBEKE
L N
— |
/ [ ! Ley )
S SIGORTA
SALTER KAGAK AKIM
ROLESI|
Sekil 6.8: Elektrik Baglanti Semasi
1. Sebekenin faz ve nétr uglarini kontrol edin.
2. Elektrik kablolarinin uglarina uygun ¢apta izoleli kablo ylksigu takin.
3. Rakorun Ustiindeki tapayi ¢ikarin.
4. Alt kapadin vidalarini s6kerek kapagdi ¢ikarin. Bkz. Sekil 6.9.

12



Sekil 6.9: Alt Kapagin Cikariimasi

5. Kablonun uglarini sekilde gosterilen 1 numarali rakorun iginden gegirin. Bkz. Sekil 6.10.

@

Sekil 6.10: Kutu Rakor Goriintlisi

6. Gegirilen kablonun elektrik baglantisini Sekil 6.10'daki “A” ile adlandirilan sokete Sekil 6.8'de
gOsterildigi gibi yapin.

7. Baglantinin yapildigi yerde fazla kablo gerginligi olmayacak sekilde rakoru sikin.

8. Alt kapag geri takin. Bkz. Sekil 6.11.

13



Sekil 6.11: Alt Kapagin Takiimasi

Pompanin elektrik kablosu, pompaya veya su tesisatina temas
etmemelidir.

Sebeke gerilimi degerleri Tablo 5.2’deki degerler araliginda olmalidir.

Kullanicly1 ve pompayl koruma amaciyla kagak akim rolesi kullaniimasi &énerilir. Hangi tip pompa
kullanilacaksa, o pompanin nominal akimina ve gerilimine gére segilmesi ve de B tipi (DC akimda ve
yuksek frekansta da agma yapabilen) réle kullaniimasi gerekir (EN 60335 standardina gére topraklama
akimi 3.5 mA'in altinda olmalidir).

6.5Paralel/Yedekli Calistirma

CCM modulu aktif olmadigi veya kullaniimadig1 durumda birden fazla pompanin yedekleme veya paralel
calistinimak amaciyla monte edilmesi durumunda, tesisatta her pompa igin bir ¢gek valf bulunmalidir

14



7. EKRAN VE AYARLAR

Kontrol ekrani pompa durumu hakkinda bilgi verir ve istenilen galisma modunun ayarlanmasini saglar.
Optima sirkililasyon pompalari grafik ekran, 2-Dijit ekran, ve ekransiz olmak Uzere 3 farkl secenek ile
kullanicilara sunulmaktadir.

ekrandan olusur. Bakiniz Sekil 7.1.

7.1 Grafik Ekran
Grafik ekranl sirkiilasyon pompa ekrani iki adet LED gosterge, bes adet kontrol tusu ve bir adet TFT

:::iii::::::: —

-0
-0

3 —F

Sekil 7.1: Grafik Ekranli Pompa Kontrol Ekrani

Uzaktan Kumanda LED’i (SARI): Bina yénetim sisteminden veri alisverigi sirasinda yanip séner.
Uyari/Hata LED’i (KIRMIZI): Uyari durumunda yanip séner. Ariza durumunda surekli yanar.
TFT Ekran: Pompanin ¢alisma bilgilerini ve uyari/hata mesajlarini gosterir.

“Sol” Tusu

“Sa

g” Tusu

“Asagr” Tusu
“OK” Tusu: Alt meniler arasinda secimi saglar.

1

2

3

4.

5. “Yukari” Tusu
6

7

8

Ana ekran asagidaki gibidir:

il J

3
4

y o

XXXX =6

> 1 Numarali ikon, Baslatma/Durdurma ikonudur. Pompanin
baslatma/durdurma ve duraklatiimasi igin kullanilir.

» 2 Numarali ikon, calisma modu ayar ikonudur. Calisma
modlari ayarinin  yapildigi  kullanici ara ylzine gegisi
saglamaktadir.

» 3 Numaral ikon ariza/hata durumunda ekranda belirir ve
kullanicinin ariza/hata bilgisinin detaylarina erisimini saglar.

» 4 numarali ikon pompanin bina yonetim sistemi ile entegre

halde c¢alistiginda ekranda goérindr. Bu ikon ile haberlesme parametreleri ayarlanir.
» 5 numarali kisim pompanin ¢alisma modunu grafik olarak gdsterir.
» 6 Numaral kisim pompanin anlik devrini gosterir.
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Bu ekranda yon tuslan ve “OK” tusu yardimiyla dedisken basing, sabit basing ve manuel ¢alisma
modlari arasinda gegis yapilir ve pompa durdurulup ¢alistirilir.

’ Menller arasinda dolasimi kolaylastirmak, kullaniciya hangi ikon Gzerinde oldugunu
@ |—

gOstermek amaciyla aktif olan ikon lzerinde beyaz gizgilerden olusan bir gergeve
belirir.

XXXX

7.2.1 Durdurma/ Baglatma
’ ‘ Pompa calisir vaziyetteyken ana ekranda “Baslatma/Durdurma” ikonu Uzerine

gelerek “OK” tusuna bir kere basilarak pompanin ¢alismasi durdurulur.

XXXX Durdurulan pompa “OK” tusuna basilarak tekrardan galistirilir.

7.2.2 Calisma Modlari

“Calisma Modu Ayar” ikonu Gzerine gelinir.

) | Calisma modlari arasinda gegis yapmak igin “Yukari” ve “Asagi” tuslari yardimiyla

“Calisma Modu Ayar” ikonu “Baslatma/Durdurma” ikonunun altinda yer alan ¢izgi
XXXX grafik ile gosterilen ikondur.

modlar arasi gegisin yapildigi egri grafigi bolimine gegilir.

’ ‘ “Calisma Modu Ayar” ikonu tzerine geldikten sonra “OK” tusuna bir kez basilarak

“OK” tusuna basilarak ¢calisma modlari secgimi aktiflestirilir. Segim aktif oldugunda egri
XX XX grafigi etrafinda beliren beyaz renkli gergeve yanip séner.

“Sol” ve “Sag” tuslarn yardimiyla sabit basing, degisken basing ve manuel ¢alisma modlari arasinda
gegcis yapllir.

Calisma modu belirlendikten sonra “OK” tugsuna basilir.

» Manuel Calisma Modu

>

X X X X ——» Pompanin ayarlanan galigma devrini gosterir.

XXXX

Calisma modlari arasindan Manuel Calisma Modu segilir ve “OK” tusuna basilir.

Manuel galisma modu noktalari arasindan segim yapmak igin “Asagi” tusu yardimiyla ayar
bdélimine gelinir ve “OK” tusuna basilir.

Secim aktif oldugunda manuel calisma noktasi etrafinda beliren beyaz renkli cerceve yanip
soner.

“Yukar”-“Asag!” veya “Sol”’-“Sag@” tuslariyla manuel ¢galigsma noktalari arasinda gegis yapllir.
Secim yaptiktan sonra “OK” tusuna basiniz.

Hizlar 50 rpm aralikla degistirilir.

Ooda.d [ |-
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» Sabit Basing Calisma Modu

X X ——» Pompanin ayarlanan sabit basing galisma noktasini gosterir.

XX

Calisma modlari arasindan Sabit Basing Calisma modu segilir ve “OK” tusuna basilir.
Sabit basing galisma noktalari arasindan segim yapmak icin “Asagi” tusu yardimiyla ayar
bélimine gelinir ve “OK” tusuna basilir.

Secim aktif oldugunda sabit basing ¢alisma noktasi etrafinda beliren beyaz renkli gergeve yanip
soner.

“Yukari”-“Asag1” veya “Sol”-“Sag@” tuslariyla sabit basing noktalari arasinda gegis yapilir.

Secim yaptiktan sonra “OK” tusuna basiniz.

Basinglar 0.5 m aralikla degistirilir. 10 metreden sonra basing noktalari 1 m araliklarla
degismektedir.

| [ |-

» Degisken Basin¢ Calisma Modu

X X ——» Pompanin ayarlanan degisken basing galisma noktasini gésterir.

X.X

Calisma modlari arasindan Degisken Basing Calisma modu segilir ve “OK” tusuna basilir.
Degisken basing galisma noktalari arasindan segim yapmak i¢in “Asagi” tusu yardimiyla ayar
bélimine gelinir ve “OK” tusuna basilir.

Segim aktif oldugunda degisken basing ¢calisma noktasi etrafinda beliren beyaz renkli gergeve
yanip soner.

“Yukari”-“AsagI” veya “Sol’-“Sag” tuslariyla degisken basing noktalari arasinda gecis yapilir.
Secim yaptiktan sonra “OK” tusuna basiniz.

Basinglar 0.5 m aralikla degistirilir. 10 metreden sonra basin¢g noktalari 1 m araliklarla
degismektedir.

Oocad = |-

7.2.3 Uyari/Hata Mesajlari
Bu alt mentde pompanin vermis oldugu uyari ve hatalar bulunmaktadir. Pompa uyari ve hata verdiginde
yapilmasi gerekenler igin bkz. Bolim 12.

Pompanin uyari/hata vermesi durumunda ekranda kirmizi yuvarlak igerisinde

p1 F1 Unlem isareti ile “Uyari/Hata” ikonu belirir.

(D Led ekranda Uyari/Hatalara ait kodlar gosterilir.

Birden fazla “Uyari/Hata” olusmasi durumunda “Uyari/Hata” ikonu zerine gelerek “OK” tusuna basiniz.
Ardindan ydn tuslari yardimiyla ekran Gzerinden diger kodlari kontrol ediniz.

P X —>» ‘P’ harfiile baglayan mesajlar pompa uyarilarini gosterir.

Uyari durumunda 2 numaral “Uyari/Hata LED” ’i surekli olarak kirmizi ikaz i1s1§iyla yanip séner.
E/F X —» “E”ve “F” harfiile baglayan mesajlar pompa hatalarini gésterir.

Hata durumunda 2 numarali “Uyari/Hata LED” ’i kirmizi ikaz 1s1§1yla yanar ve hata gideriimeden s6nmez.
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7.2 2-Dijit Ekran

2-Dijit sirkllasyon pompa ekrani bes adet LED gosterge, U¢ adet kontrol tusu ve bir adet iki basamakli
LED ekrandan olusur. Bakiniz Sekil 7.2.

f

Sekil 7.2: 2-Dijit Ekranli Pompa Kontrol Ekrani

Kontrol ekrani Gizerindeki gOsterge ve tuslar:

Uzaktan Kumanda LED’i (SARI): Bina yénetim sisteminden veri alisverisi sirasinda yanip soner.
Uyari/Hata LED’i (KIRMIZI): Uyari durumunda yanip soner. Ariza durumunda surekli yanar.

1. Manuel Calisma LED’i: Pompa manuel ¢alisma modunda calistiginda yanar.

2. Degisken Basing LED’i: Pompa degisken basing modunda galistiginda yanar.

3. Sabit Basing LED’i: Pompa sabit basing modunda galisti§ina yanar.

4. “MENU” Tusu: Calisma modlari arasinda gegisi saglar.

5. iki Basamakli LED Ekran: Pompanin galisma bilgilerini ve uyari/hata mesajlarini gésterir.
6. “Yukari” Tusu

7. “Asagl” Tusu

8.

9.

Ana ekran asagidaki gibidir:
X X —>» Calisma moduna ait bilgileri ve uyari/hata mesajlarini gosterir.

Bu ekranda “MENU” tusuna basilarak degisken basing, sabit basing ve manuel c¢alisma modlari
arasinda gegis yapilir.

7.2.4 Calisma Modlari

» Manuel Calisma Modu
C X —» C1,C2ve C3olmak lzere 3 kademe manuel ¢galisma modu bulunmaktadir.
“MENU” tusu yardimiyla pompa manuel galisma moduna alinir.
Pompa manuel ¢galisma moduna alindiginda 1 numarali “Manuel Calisma LED’i” yanar.

<N

Manuel ¢alisma noktalari arasinda gegis yapmak igin “Yukari” ve “Asagi” tuslarini kullaniniz.
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» Sabit Basin¢ Calisma Modu
X X ——>» 0.5 metre araliklarla ayarlanan basma yUksekligini gosterir.
“MENU” tusu yardimiyla pompa sabit basing moduna alinir.

Pompa sabit basing moduna alindiginda 3 numarali “Sabit Basing LED’i” yanar.

“Yukarn” ve “Asag@r” tuslari yardimiyla 0.5 metre araliklarla sabit basing noktalari arasinda gegis yapilir.

Sabit basing noktalari 10 metreden sonra 1 metre araliklarla artar.

» Degisken Basin¢ Calisma Modu
X X ——>» 0.5 metre araliklarla ayarlanan basma yUksekligini gosterir.
“MENU” tusu yardimiyla pompa degisken basing moduna alinir.
Pompa degisken basing moduna alindiginda 2 numarali “Degdisken Basing LED’i” yanar.

“Yukar” ve “Asag@l” tuglari yardimiyla 0.5 metre araliklarla dedigsken basin¢ noktalari arasinda gecis
yapilir.

Degisken basing noktalari 10 metreden sonra 1 metre araliklarla artar.

7.2.5 Uyari/Hata Mesajlari

Bu alt mentde pompanin vermis oldugu uyari ve hatalar bulunmaktadir. Pompa uyari ve hata verdiginde
yapilmasi gerekenler igin bkz. Bolim 12.

X X . ——>» Pompanin hata/uyari vermesi durumunda ekranda hata/uyari mesajlari gosterilir.
P X. —» “P”harfiile baglayan mesajlar pompa uyarilarini gésterir.
Uyari durumunda 8 numaral “Uyari/Hata LED” ’i strekli olarak kirmizi ikaz i1s1§iyla yanip séner.
E/F X . —» ‘E” ve “F” harfi ile baglayan mesajlar pompa hatalarini gésterir.
Hata durumunda 9 numarali “Uyari/Hata LED” ’i kirmizi ikaz 1s1§1yla yanar ve hata gideriimeden s6nmez.

Birden fazla Uyari/Hata olusmasi durumunda Uyari/Hata numarasinin yaninda onda isareti ile birden
fazla Uyari/Hata oldugu kullaniciya goésterilir. Uyari/Hata mesaijlari arasinda gegis yapmak igin “Yukari”

ve “Asag!” tuslarini kullaniniz.
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8. ILK CALISTIRMA, SUREKLI GALISTIRMA VE DURDURMA

Tesisattaki sivinin sicakligina gére pompanin herhangi bir pargasi asin
isinabilir. Temas halinde pompanin plastik olmayan yiizeylerinden yanma
ve alev alma riski vardir.

[0 Pompayidevreye almadan 6nce sisteme minimum basingta su doldurup havasini alin. Minimum
basing icin bkz. Error! Reference source not found.Tablo 5.3.

0 Sebeke geriliminin teknik bilgilerde verilen degerlerin Tablo Error! Reference source not

found..2 ’deki aralikta olup olmadigini kontrol edin.

Pompayi elektrige baglayan salteri agarak sisteme elektrik verin.

Pompaya elektrik verildiginde pompa otomatik olarak galismaya baslar.

ik calistirmada pompa “Manuel” galisma moduna ve maksimum hiza ayarhdir.

ik calisma durumunda ekran asagidaki gibidir:

o s

ilk galisma esnasinda pompa ekrani uyku modundadir. Ekrani uyandirmak igin

DIKKAT Sekil 7.1 ve Sekil 7.2’de gosterilen tuglardan herhangi birine basiniz.

i Grafik Ekran

X X X X — Pompaninanlik devrini gosterir

ii.  2-Dijit Ekran

C 3 —>  Pompanin manuel galisma modunu gdsterir.

0 Calisma modunu veya hizi / basma yuksekligini degistirmek i¢in bkz. Bolum Error! Reference s
ource not found..

0 Ekran, tuslarina basiimadigi takdirde 5 dakika sonra uyku moduna geger. Bu sirada pompa
calismaya devam eder. Herhangi bir tusa basildiginda ekran uyku modundan ¢ikar.

Ekransiz modellerde pompaya elektrik verildigi an pompa maksimum hizda
calismaya baslar ve ek modul takiimadigi sirece bu sekilde ¢alismaya devam
DIKKAT eder. Calisma modu sec¢imi ve modlar arasindaki gegis opsiyonel olarak sunulan
kontrol moduilleri kullanilarak yapilir. Kontrol modulleri hakkinda detayh bilgi i¢in
ACM&CCM Ek Modilleri Kullanim Kilavuzu’na bakiniz.

[0 Elektrik beslemesinin kesilmesi durumunda pompa kesintiden Onceki ayarlarini saklar ve
calismaya basladigina bu ayarlarla devam eder.
[0 Pompa durdurulmak istendiginde;
i. Grafik ekranda “Baslatma/Durdurma” ikonu Uzerine gelerek “OK” tusuna bir kere
basiniz. Bkz. Bélum 7.1.1.
ii. 2-Dijit ekran ve ekransiz modellerde elektrik baglantisini kesiniz.
iii. Ek modiil takili olmasi durumunda ek modul Uzerinden agma kapatma yapilabilir.
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9. GALISMA MODLARI VE SEGIM KRITERLERI

Optima sirkiilasyon pompalari, sahip oldugu ECM teknolgijisi ile sistemin degisken debi ihtiyacina uygun
hareket eden ¢alisma modlari sayesinde enerji tasarrufu saglar.

Optima Calisma Modlari

Degisken basing ve sabit
basing cahsma modiari
sistemin degisken yiik
ihtiyacma uygun egriler
izleyerek enerji tasarrufu

Sabit basing

Dei‘,ﬁ\“en DA T e e e e e e e T e B e

Sekil 9.1: Optima Calisma Modlari

Pompanin ¢alisma noktasinin sola kaymasi yani debinin azalmasi ile;

- manuel modda, basma yuksekligi artar.

- sabit basing calisma modunda, devir hizi diserek basma ylksekligi sabit kalir.

- degisken basin¢ galisma modunda, devir hizi diserek, basma yuksekligi, ayarlanan basma
yuksekligi degerinin yarisina disecek sekilde lineer olarak azalir.

9.1 Manual Calisma Modu

v

Sekil 9.2: Manuel Calisma Modu Gdosterimi

Bu galisma modunda pompa, ayarlanan devir hizinda sabit olarak galisir. istenilen hiz, 50 rpm aralikla
segcilebilir.
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9.2 Sabit Basin¢g Calisma Modu

Bu calisma modunda pompa, ayarlanan basma yuksekligi (Hayar) sabit kalacak sekilde devir hizini

degistirerek calisir.

H“

ayar

v

Sekil 9.3: Sabit Basing Calisma Modu Goésterimi

Calisma noktasina uygun olarak segilen pompalarin Hayar degeri su sekilde belirlenir:

0 Cahsma noktasindaki H degeri sabit basing ¢alisma modu grafiginde isaretlenir.

[ Isaretlenen nokta 0,5 katlarina ait herhangi bir galisma modu egrisi lizerinde ise, o galisma

modu egrisinin H degeri Hayar degeri olarak kabul edilir.

[ Isaretlenen nokta 0,5 katlarina ait herhangi bir calisma modu egrisi tizerinde degil ise, yakin
olan galisma modu egrisine gegcilir ve o egrinin H degeri Hayar de@eri olarak kabul edilir.

Calisma modu egrileri grafik Uzerinde 1 metre araliklarla gizilmigtir. Ekran Uzerinden ayar 0.5 metre

araliklarla segilebilir.

Ornegin; grafikteki A,B,C,D calisma noktalarina gére segilen pompalar igin Hayar degeri asagidaki gibidir.

0 Anoktasi 7m

C noktasi 8m
D noktasi 8m

I o [ |

12

B noktasi 7.5m

0.5 1 15 2 25 3 35 4

11

10

--------------- B Pars LA NP

H{m)

R ..

4m

5 10 15 20 25 30
Q(m%h)

Sekil 9.4 Sabit Basing Calisma Modu Ornegi
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9.3Degisken Basing Calisma Modu

s,

- %k,

\’u\r//’?(, .
(S
//'6/?/

Hayar/Z

Sekil 9.5: Degisken Basing Calisma Modu Gosterimi

Bu ¢alisma modunda pompa, ayarlanan basma ytksekligi (Hayar) ile ayarlanan degerin yarisi (Hayar/2)
arasinda lineer bir dodru izleyecek sekilde devir hizini degistirerek ¢alisir. Pompa, debinin azalmasi
veya artmasina gore bu dogru Uzerinde bir basma yUksekligini saglar.

Calisma noktasina uygun olarak secilen pompalarin Hayar degeri su sekilde belirlenir:

0 Calisma noktasindaki H de@eri degisken basing ¢calisma modu grafiginde isaretlenir.

[0 Isaretlenen nokta 0,5 katlarina ait herhangi bir calisma modu egrisi lizerinde ise, o calisma
modu egrisinin H dederi Hayar degeri olarak kabul edilir.

[ Isaretlenen nokta 0,5 katlarina ait herhangi bir calisma modu egrisi lizerinde degil ise, yakin
olan galisma modu egrisine gegilir ve o egrinin H degeri Hayar degeri olarak kabul edilir.

Calisma modu egrileri grafik Gzerinde 1 metre araliklarla gizilmistir. Ekran Gzerinden ayar 0.5 metre
araliklarla segilebilir.

Ornegin; grafikteki A,B,C,D g¢alisma noktalarina gére secilen pompalar igin Hayar degeri asagidaki gibidir.

0 A noktasi 8.5m
[0 B noktasi 8.5m
[ C noktasi 9m
[0 D noktasi 9m

0 5 10 15 20 25 30
Q(m?/h)

Sekil 9.6: Degisken Basing Calisma Modu Ornegi
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9.4Calisma Modu Seg¢im Kriterleri

Asagidaki tabloda yazan kriterler géz éninde bulundurularak ¢alisma modu segimi yapilir:

Manuel
Calisma Modu

Degisken Basing
Calisma Modu

Sabit Basing
Calisma Modu

iki Borulu ve
Termostatik Valf
Kullanilan Isitma

* Toplam surtiinme kaybi
>4mSS

* Cok uzun sirkilasyon hatt
* Yiksek surtinme kayiplari
* Basing dengeleme vana

* Toplam sirtinme kaybi
<2mSS

* Kisa veya buylk ¢apli
sirkilasyon hatlari

Isitma Sistemleri

radyator vanasi, iki yollu
kesici vana vb.)
kullaniimayan sistemler

Sistemleri kullanimi * Diistik stirtiinme kaviplari
* Asin kisik brangman usuk surtu yip
vanalari

* Debi degistirici devre * Termostatik vana

T elemani (termostatik kullanilan sistemler

ek Borulu

* Termostatik vana ve
basin¢ dengeleme vanasi
kullanilan sistemler

Yerden Isitma

* Debi degistirici devre
elemani (termostatik
radyator vanasi, iki yollu

* YUksek surtinme kayiplari
* Basing dengeleme vana

* Termostatik vana

Kazan Kullanilan
Isitma Sistemleri

* YUksek surtinme kayiplari
* Basing dengeleme vana
kullanimi

Sistemleri . kullanilan sistemler
kesici vana vb.) kullanimi
kullanilmayan sistemler
* Sekonder sirkulasyon * Primer sirkiilasvon
Yogusmali devreleri y

devreleri
* Dusuk basing kaybi
* Dogal sirkiilasyon

Debi ve Sistem
ic Direnci
Degismeyen
Sistemeler

* DWH (Boyler)
uygulamalari

* Plaka esanjor depolama
tanki uygulamalari

* Basing kaybi ve debi
degisimlerinin ¢ok dusuk
oldudu resirkulasyon
uygulamalarinda

Tablo 9:1: Calisma Modu Seg¢im Kriterleri
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10. EK MODULLER

Pompa, opsiyonel olarak sunulan kontrol moddulleriyle bina yénetim sistemine entegre bir sekilde
calisabilir. Bu kapsamda iletisim Kontrolii Modiilii ve Analog Kontrol Modiilii kullanicilara sunulmaktadir.

iletisim Kontrol Modiilii (CCM), BACnet ve Modbus protokolleri (izerinden, pompanin kontrol karti ve
bina yonetim sistemi arasindaki iletisimi seri haberlesme protokolleri (RS-485) Gizerinden saglayan ve
pompa Uzerindeki belirli parametrelerin degistiriimesine veya izlenmesine izin veren bir yapidir. Bu
modul ayrica 6n yukll senaryolari igeren Multi Pump 6zelligine de sahiptir.

Analog Kontrol Moduli (ACM), PWM sinyali veya 0-10V kontrol sinyali tGzerinden, pompanin anlik
devrini kontrol etme imkani saglar. Ayrica tzerinde bulunan réleli yapi sayesinde pompa Uzerindeki
arizalari anlik olarak bina yonetim sistemine aktarabilir.

Opsiyonel olarak sunulan ek modiiller ve baglantilari hakkinda detayli bilgi icin ACM&CCM Ek Modiilleri
Kullanim Kilavuzu’'na bakiniz.

11. GARANTI, BAKIM VE SERVIS

Standartlarda, bu kullanim kilavuzunda belirtilen uyarilara, montaj ve kullanim esaslarina uyulmak
kosuluyla, Alarko Sirkilasyon Pompalari malzeme ve fabrika iscilik hatalarina karsi 2 (iki) yil garantilidir.
Elektrik beslemesindeki dizensizliklerden kaynaklanan arizalar garanti kapsami digindadir.

Bu Uriinun ilk galistirmasi Alarko Yetkili Servisleri tarafindan Ucretsiz olarak yapilacak olup, Griin garantisi igin
ilk galistirmanin yetkili servis tarafindan yapilmasi sarttir.

Garanti belgesi cihazin alindigi Alarko-Carrier yetkili bayisi tarafindan doldurularak Alarko-Carrier'a
gonderilecek ve bir pargasi kullaniciya verilecektir. Garanti siresi igerisinde garanti belgesini
saklanmasi ve gerektiginde Alarko-Carrier yetkili servisine gdsterilmesi gerekir.

Bu cihazlar igin Bilim, Sanayi ve Ticaret Bakanligi tarafindan belirlenen minimum kullanim émri 10 (on)
yildir. ilgili yasa geregi retici ve satici firmalar bu siire igerisinde cihaza servis yapiimasini ve yedek
parca saglamasini taahhit eder.

Optima pompalar mil ve yataklari suyun igerisinde calistiriidigindan 6zel olarak bir bakim gerektirmez.
Bununla birlikte pompalar, gigli manyetik miknatislara sahip olduklari igin, her yil i1sitma sezonu
oncesinde yetkili servis tarafindan bakim yapilmasinda fayda vardir.

Herhangi bir sorunla karsilastiginizda veya size en yakin yetkili servisi 6grenmek istediginizde
www.alarko-carrier.com.tr adresini ziyaret ediniz veya 444 0 128 Alarko Carrier ¢agri hattini arayiniz.

Yetkili servis bilgileri, Bakanlik tarafindan olusturulan Servis Bilgi Sistemi’nde yer almaktadir.
Garanti Asagidaki Kosullarda Gegersizdir.

1. isletmeye alma isleminin yetkisiz firma veya kisilerce yapilmasi

2. Yetkili olmayan kigilerce yapilan mudahaleler sonucu olusan zararlar.

3. Her turlt isyan, terér hareketleri, yangin, hirsizlik, deprem, yildirim dismesi, su baskini, asiri isinma
ve donma gibi afetler sonucu olusabilecek arizalar.

4. Pompanin veya elektronik kartin seri numarasinin degistiriimesi, silinmesi.
5. Gdsteri fuar ve sergi amaciyla kullanilan Grtnler.

6. ilk calistirma sirasinda doldurulup imzalatilmasi gereken garanti belgesinin veya faturanin musteri
tarafindan ibraz edilmemesi.

7. Nakliye sirasinda olusan riskler; Urinidn mugsteri tarafindan yetkili saticidan teslim alinmasi veya
servise yollanmasi halinde musteriye, yetkili servis tarafindan teslim alinmasi halinde servise aittir.
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12. ARIZALAR, NEDENLERIi VE GOZUMLERI

DIKKAT Olusan arizalara miidahale yetkili servis tarafindan yapiimalidir.

Arizalara miidahale etmeden énce elektrik baglantisini kesin.

Elektrik baglantisini kestikten 1 dakika sonra ¢aligmalara baglayin.

Pompanin normal ¢galismasini engelleyen bir durum olustugunda pompa otomatik olarak durur ve hata
kodu verir.

Grafik ekran icin 2 numarali Uyari/Hata LED’i uyari durumunda yanip séner, ariza durumunda sirekli
yanar. Bkz. Sekil 7.1.

2-Dijit ekran i¢in 9 numarali Uyari/Hata LED’i uyari durumunda yanip séner, ariza durumunda strekli
yanar. Bkz. Sekil 7.2.

Ekransiz modellerde Uyari/Hata LED’i bulunmamaktadir. Uyari/Hata olusmasi durumunda ek kontrol
modaulleri Gzerinden bina ydnetim sistemine pompa durumu hakkinda bilgi génderilir. Detayli bilgi igin
ACM&CCM Ek Modiilleri Kullanim Kilavuzu’na bakiniz.

Ekranda yazan kodlar sayesinde hatanin nedeni ve ¢d6zimu dgrenilebilir. Bkz. Tablo 12.1 ve Tablo 12.2.

DIKKAT Herhangi bir hata olustugunda, ekrana ve tus takimina miidahale etmeyin.

Uyari olustugunda ekranda uyari kodu belirir fakat pompa durmaz ¢alismaya devam eder.
Uyari giderildiginde ekrandaki uyari kodu otomatik olarak silinir.

Hata olustugunda ekranda hata kodu belirir ve pompa ¢alismayi durdurur.

Hata olustuktan sonra pompa 30 saniye beklemeye geger.

Eger 30 saniyelik beklemeden sonra hata sebebi ortadan kalkmigsa pompa tekrar ¢calismaya
baslar.

Hata sebebi devam ediyorsa pompa hata vermeye devam eder.

7. Arnizay gideremezseniz yetkili servise bagvurun.

oD~

o

Arniza sebebiyle degistiriimesi gereken pompa yedek pargalarini yetkili

DIKKAT servisten temin edin.

Orijinal olmayan yedek parca kullanimi iiriinii garanti kapsamindan cikarir.
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Uyari

N n 5ziim
Kodu ede Ccozu
p0 Besleme gerilimi 245V’tan daha fazla. Besleme gerilimin verilen aralik arasinda oldugundan emin olun.
p1 Besleme gerilimi 207V’tan daha az. Besleme gerilimin verilen aralik arasinda oldugundan emin olun.
03 Motor hizi ayar noktasini asiyor. Eger hvatta blrc_ien fazla pompa varsa, tim pompalarin ayni hizda
galistigina emin olun.
Master pompa ile iletisim yok (Master/Slave Master ile slave arasindaki baglanti kablosunu kontrol edin.
mode): L .
Master pompaya eneriji verildiginden emin olun.
p4 - Slave pump olarak ayarlanmig bir pompanin O, .
master pompa iletisimi yok. Master pompada yapilan ag buyukligid ayarindan emin olun.
- Yanlig Multi-pump Master/Slave ayari Agd..ak'..tfj.m pompalarin far_!dl ID ye sahip ve her ID numarasinin ag
blyukligu sayisindan kugik oldugundan emin olun.
Master ile slave arasindaki baglanti kablosunu kontrol edin.
Slave pompaya baglanti yok:
Tum slave pompalara ener;ji verildiginden emin olun.
5 - Master pompa olarak ayarlanan pompa en
P az bir slave ile iletisimini kaybetti. Master pompada yapilan ag buyukligi ayarindan emin olun.
- Yanhs Multi-pump Master/Slave ayari Agdaki tim pompalarin farkli ID’ye sahip ve her ID numarasinin ag
blyUkligu sayisindan kigik oldugundan emin olun.
Uyumsuz slave pompa:
Networkteki pompalarin ayni tip oldugundan emin olun.
- Agdaki en az bir slave pompanin tipi master
p6 pompadan farkl. Agdaki tim kontrol kart ve modul yazilimlarinin uygun yazihm
oldugundan emin olmak (ve gerekirse giincellemek) icin, servis
- Agdaki en az bir slave pompada uyumsuz bir | cagirin.
yazihm yukla.
07 YUksek Kart Sicakligr: Ortam sicakliginin izin verilen aralik arasinda oldugundan emin

- Kontrol karti sicakhgdi uyari limitini gegiyor.

olun. Sogutmaya calisin.

Tablo 12.1: Uyari Kodlari
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Hata

N n S5ziim
Kodu ede cozu
Su hatti sicakhiginin izin verilen aralikta olup olmadigini kontrol
edin.
Motor Sicaklig:
EO Motorun sogumasini bekleyin.
Motor sicakhgi ¢ok yiksek veya ¢ok dusuk.
Motor sensoérlerinin zarar gérmediginden emin olmak igin (kisa
devre/kablo kopmasi), servis gagirin.
Kontrol kartinin motora dlizgiin monte edildiginden ve baglantisinin
Kart Sicaklig: dizgin oldugundan emin olun.
- Kontrol kartinin sicakligi ok yiiksek veya 8:§m82|93tl;|r:gmam ;zl:nlxerllen aralik arasinda oldugundan emin
E1 cok diisik. - Sogutmaya calisin.
- Kartla motor senséri arasinda baglanti Kontrol kartinin sogumasint bekleyin.
sorunu. Motor sensoérlerinin zarar gérmediginden emin olmak igin (kisa
devre/kablo kopmasi), servis ¢agirin.
Kontrol kartinin motora diizglin monte edildiginden ve baglantisinin
Asiri Motor Yiki: dizgln oldugundan emin olun.
E2 . .
- Motorun gektigi akim cok yiiksek. Kontrol kartinin pompayi yeniden c¢alistirmasini bekleyin.
Rotorunun sikismadigindan emin olun.
Rotor Konum Hatast: Kontrol kartinin pompayi yeniden calistirmasini bekleyin.
E3
- Yazilim rotorun konumunu kaybetti. Rotorunun sikismadigindan emin olun.
Ters Yon: . - g
E4 - Ters yone su akisini kesmek igin hatta gek-valf baglantisi
i . oldugundan emin olun.
- Motor ters yéne dénmeye zorlaniyor.
Kilitli Rotor: Kontrol kartinin pompayi yeniden calistirmasini bekleyin.
E7
- Rotor sikistigi igin pompa kalkis yapamiyor. | Rotorunun sikismadigindan emin olun.
. ) - Kontrol kartinin motora diizgiin monte edildiginden ve
Birgok Sebep: < . N .
baglantisinin diizgiin oldugundan emin olun.
E9

- Eneriji verildiginde kartta bir sorun algilandi.

- Pompanin beslemesini kesip yeniden verin.
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- Motor sensort ile kontrol karti arasinda
baglanti problemi var.

- Motor sargilari ile kontrol karti arasinda
baglanti problemi var.

- Bozuk yazilim.

- Kart ile yazilim arasinda uyumsuzluk.

- Motor sensdrlerinin veya sargilarinin zarar gérmediginden emin
olmak i¢in (kisa devre/kablo kopmasi), ve yazilimin dogru
oldugundan emin olmak igin servis ¢agirin.

- Hata devam ediyorsa karti degistirin.

FO Besleme gerilimi 253V’tan daha fazla. Besleme gerilimin verilen aralik arasinda oldugundan emin olun.
F1 Besleme gerilimi 180V’tan daha az. Besleme gerilimin verilen aralik arasinda oldugundan emin olun.
F3 Motor Baglanti Hatasi Motorun kontrol kartina diizgin baglandigindan emin olun.
AP ) - Kontrol kartinin motora diizgiin monte edildiginden ve
Motor Sensdérii Baglantisi: N - N .
baglantisinin diizgiin oldugundan emin olun.
F4
- Motor sensoru ile kontrol karti arasinda - Motor sensdrlerinin zarar gérmediginden emin olmak ic¢in (kisa
baglanti problemi var. devre/kablo kopmasi) servis ¢agirin.
Master pompa |I_e iletisim yok (Main/Standby Master ile slave arasindaki baglanti kablosunu kontrol edin.
veya Pump Cycling modu)
- Slave pompa _ola.rak_ gygrlanan pompanin Master pompaya eneriji verildiginden emin olun.
Master pompa ile iletisimi yok.
F5
- Master veya slave pompa(lar) i¢in yanhs e :
Multi-Pump ayari Master pompada yapilan ag buyukligu ayarindan emin olun.
Agdaki tim pompalarin farkh ID’ye sahip ve her ID numarasinin ag
blyUkligu sayisindan kigik oldugundan emin olun.
Birden ok master pompa: Ag icerisinde sadece bir tane pompanin master pompa olarak
F6 ayarlandigindan emin olun. Diper pompalarin hepsi slave olarak

- Master/slave pompa modunda birden ¢ok

master pompa olarak ayarlanmig pompa var.

ayarlanmis olmall.

Tablo 12.2: Hata Kodlari
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Pompanin hata akis semasi sekildeki gibidir.

Giig Verildi

v

Uyari
Kaydedildi

Uyarilar:
p0

Lyan Algiland

1
]
[}

Basglangig
Kontrollerini

Cahsgtir

Cahgma
Durumuna
Devam Et

Baglangig Hatas:: Yeniden
JE9 Enerji
- Verme

/" Baslagic Hatasi Algiland) ik Caligtirma
Bagansiz

r

Pompa Sikismasi Algilandi | Pompa
»  Sikisma

Prosedri

Hata Algiland

Pompa
Y Durdu

Hatalar: A

ED Hata

E1 Kaydeldi

E2 —

E3

E4

EY

FO

F1

F4

F5

F&

Tim

Hatalar
Cozildi

['Dtnmatih Yeniden 30 Saniye

| Baglama Bekle

Sekil 12.3: Uyari/Hata Akis Semasi
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13.

> P> P

SOKME

Alarko pompalarinin demontaji bu kullanim kilavuzunda belirtilen
esaslara ve ilgili standartlara uygun olarak yetkili servis tarafindan
yapilmalidir.

Temizlik, bakim veya parga degisimi sirasinda pompanin gii¢ kaynagiyla
baglantisi tamamen kesilmeli ve bu baglanti kesme iglemi, operatoriin
erigebildigi herhangi bir noktadan gii¢ kaynaginin baglantisinin kesildigini
kontrol edebilmesine olanak saglayacak sekilde yapilmahidir.

Pompayi sokmeye baslamadan once elektrik salterini kapatin. Tiim s6kme
islemleri sirasinda elektrik baglantisi kesilmis olmalidir.

Elektrik kesildikten sonra ekrandaki goriintiiniin tamamen silinmesini
bekleyin.

Tesisat suyu yiiksek sicakliktaysa pompayi sokmeden 6nce tesisatin oda
sicakligina kadar sogumasini bekleyin veya suyu giivenli bir bigimde
tahliye edin.

Pompa sokiliirken Boliim 4.2 ve Bolum 6‘teki uyarilari ve talimatlar
dikkate alin.

Pompa s6kiim igsleminde, motor gévdesinin pompa gévdesinden
ayrildigi durumlarda, motor gévdesi ile pompa goévdesi arasinda bulunan
O-ring yenisiyle degistirilmelidir. Ambalaj kutusunda bir adet yedek O-
ring bulunmaktadir.

Pompanin motorunda bulunan gii¢lii miknatislardan étiirii, rotoru s6kme
islemi yalnizca teknik personel tarafindan yapilmalidir. Aksi halde
yaralanmalara sebebiyet verebilir.
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Pompa rotoru kuvvetli bir manyetik alana sahiptir. Bu sebeple, motordan
sokiuldiikten sonra asagidakilere neden olabilir:

- Metal ve manyetik malzemeleri kuvvetli bir sekilde kendine ¢ekme,

- Elektronik cihazlarda kullanim bozuklugu,

- Kuvvetli ¢ekim nedeniyle yaralanma riski.

Pompayi elektrige baglayan salteri kapatarak enerji beslemesini kesin
1 dakika bekleyin.

Enerji besleme kablosunu sékun.

Pompanin emme ve basma uglarindaki vanalari kapatin.

Civata, somun ve rondelalari sokup salyangozu hattan ¢ikartin.

s I s

14. HURDAYA GIKARMA VE GERi DONUSUM

Pompanin bertarafti icin yetkili servislerden veya ilgili geri ddnlsim tesislerinden yararlanilabilir.

Pompa, bertaraf amacli demonte edilirken Bolim Error! Reference source not found.’deki uyari ve t
alimatlar dikkate alinmalidir.

Pompa veya pompa pargalarinin imhasi, gevreye zarar vermeyecek sekilde ve ilgili yonetmelikler
uyarinca yapilmaldir.
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15. EKLER
15.1 Boyutlar
o B1 s H2 -
| ‘
\ — 1]} |
_’ nxem
A =7 == \
| | | A |
L3 L1 T i + A L2 T t .
! i— ( |
@ a —— - D4 _|
L D1 7|
1 | \
s - |- L D4
! 4 SR -
- D2 -l
L H3 A H1 J L - A
FLANSLI BAGLANTI  DISLi BAGLANTI
. D1 02 (mm) D3 D4 n x §m(mm) B1 B2 B3 B4 L1 L2 L3 H1 H2 H3 Agirlk
POMPATIP! (mm) | (mm) (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (ke)
(mm) PN6 PN10 mm mm PN6 PN10 mm mm mm mm mm mm g
OPTIMA 5/8 166.0 | 1100 | 125.0 | 102.0 | 50.0 | 4x14 | 4x18 | 1295 | 96.0 | 69.7 | 57.5 | 240.0 | 183.0 | 152.0 | 232.0 | 88.0 | 83.0 12
OPTIMA 4/10 151.0 | 1000 | 110.0 | 88.0 | 40.0 | 4x14 | 4x18 | 1295 | 81.0 | 653 | 557 | 220.0 | 183.0 | 152.0 | 2326 | 779 | 755 105
OPTIMA 4/8 151.0 | 1000 | 110.0 | 88.0 | 40.0 | 4x14 | 4x18 | 1295 | 960 | 69.7 | 57.5 | 220.0 | 183.0 | 152.0 | 232.0 | 88.0 | 755 12
OPTIMA 4/4 151.0 | 1000 | 110.0 | 88.0 | 40.0 | 4x14 | 4x18 | 1295 | 960 | 69.7 | 57.5 | 220.0 | 183.0 | 152.0 | 2323 | 88.0 | 755 12
OPTIMA 3/12-180 .
OPTIMA 3/12.180 BR G2 - - 30.0 1295 | 825 | 653 | 557 | 180.0 | 183.0 | 152.0 | 233.0 | 775 | 29.8 6.5
OPTIMA 3/10-180 .
OPTIMA 3/10-180 BR G2 30.0 1295 | 825 | 653 | 557 | 180.0 | 183.0 | 152.0 | 232.6 | 775 | 2958 6.2
OPTIMA 3/7-180
" - - . - - . 2. . . 180.0 | 183.0 | 152.0 | 232. . 29. 2
OPTIMA 3/7-180 BR G2 30.0 1295 | 825 | 653 | 557 80.0 | 183.0 | 152.0 | 2326 | 775 9.8 6
OPTIMA 2/10-180 G11/2" - - 25.0 - - 1295 | 825 | 653 | 557 | 180.0 | 183.0 | 152.0 | 2326 | 775 | 23.9 6.2
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15.2 Genel Se¢im Abagi ve Performans Egrileri

14

12

N2

2{10-3/10-4/10

37
4/8-H/8
4/4
1 2 9 10 11 12 13 14 15 16 17
Q (mh)
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c‘s OPTIMA 5/8
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\\
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OPTIMA 4/10

OPTIMA 4/10-180
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\\ N
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-
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37




H (m)

H (m)

12

11

10

12

11

10

38

OPTIMA 4/10
OPTIMA 4/10-180
SABIT BASING
CALISMA MODU
\\ 5m
\\\
0 1 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
Q (m?h)
OPTIMA 4/10-180
DEGISKEN BASING
CALISMA MODU
/ 7 6-m
~
/ ,/// /\ 5m
/// /// 4m
|
///// B 3m

/// ’_—_’———/ )

/‘/’ <

0 1 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

Q (m?h)



H (m)

H (m)

> OPTIMA 4/8

10

10

39

c3 OPTIMA 4/8
— MANUEL (C1-C2-C3)
— CALISMA MODU
\
\\
o
~—
\
N
N
\\
\\
I N\
c2 \
—_ \\
SN \ \\
¢t N
\\ N
™~
0 1 2 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18
Q (m3/h)
\ .
4600 REM OPTIMA 4/8
f MANUEL (RPM)
— CALISMA MODU
~——
\
| 4200rPM \\\
'\\ \\
—
\
\\\ \\\
3400 RPM \\\\\
-\
\
B N\ \
\ N N
ZSOO‘RPM \\ \\
\
—
~—
1 1800 rPM —~ \\ N\ \\
—
\\ L
0 1 2 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18
Q (m3h)



H (m)

H (m)

> OPTIMA 4/8

10

10

40

OPTIMA 4/8
—— SABIT BASING
T —— CALISMA MODU
\\ .
\
&
\\\
N\ 3m
N\ 2m
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18
Q (m?h)
OPTIMA 4/8
DEGISKEN BASING
T CALISMA MODU
\\
//// \\\\:>\1m
/ — ~~
// S em
]
// /// // >\ 5m
/'/ // /'// /\’\"’"'
/ -
/ l/// /// \ .
/, /, s AL
//// _////
I N\ 2m
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18
Q (m3/h)



OPTIMA 4/4
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